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Napędy pneumatyczne
Fisher - Rosemount

PWA, PWB, PWC

Parametry techniczne

Ciśnienie zasilania
Funkcja
Sterowanie

Siła znamionowa
Skok
Obudowa
Maksymalna temperatura czynnika
Dopuszczalna temperatura otoczenia
Dopuszczalna wilgotność otoczenia
Masa

0,6 MPa max 0,69 MPa max0,41 MPa max 0,52 MPa max

sygnał pneumatyczny 20 - 100 kPa

IP 54 IP 65
według stosowanej armatury

-40 do 82 Co-10 do 90 Co

95 %

37 kg 41 kgGA 1.31 - 18,8 kg wielkość 25 - 28 kg
GA 1.21 - 8,8 kg wielkość 20 - 12 kg

GA 1.41 - 35,8 kg

sygnał prądowy 0(4) - 20 mA

prostaprostaprosta odwrotnaodwrotnaodwrotna

16 mm
według tablicy sił znamionowych

40 mm16, 25 mm

Elementy dodatkowe dla typu 3024 S

Korektor pneumatyczny 3660

Nastawnik elektropneumatyczny 3661

Zapewnia dokładne i szybkie ustawienie napędu do żądanego
położenia za pomocą sygnału pneumatycznego

Sygnał sterujący 0 (4) - 20 mA przetwarza na pneumatyczny

Cyfrowa jednostka sterująca DVC5010 FIELDVUE

Wyłączniki krańcowe 3065

Regulator z filtrem 67 AFR

Za pomocą mikroprocesora przetwarza sygnał prądowy na sygnał
ciśnieniowy. Za pomocą protokołu HART zapewnia dostęp do
informacji o napędzie.

Korektor pneumatyczny 3050.01 Ekonomiczny korektor
Ekonomiczny korektorNastawnik elektropneumatyczny 3050.21

Zwiększać objętości 2625 Z jego pomocą w połączeniu z korektorem można osiągnąć
zwiększoną prędkość ruchu napędu.

Typ
Oznaczenie w nr typowym

657 6673024 S 9000
PWBPWA PWC

sygnał ciśnieniowy o ciśnieniu maksymalnym 340 kPa.

Mocowane na napędzie zapewniają ograniczenie położeń
krańcowych.
Stabilizuje ciśnienie zasilania dla napędu.

Elementy dodatkowe dla typów 657 i 667

Korektor pneumatyczny 3582

Nastawnik elektropneumatyczny 3582i

Zapewnia dokładne i szybkie ustawienie napędu do żądanego
położenia za pomocą sygnału pneumatycznego

Sygnał wyjściowy 0 (4) - 20 mA przetwarza na ciśnieniowy

Cyfrowa jednostka sterująca DVC5010 FIELDVUE

Regulator z filtrem 67 AFR

Za pomocą mikroprocesora przetwarza sygnał prądowy na
sygnał ciśnieniowy. Za pomocą protokołu HART zapewnia dostęp
do informacji o napędzie.

Zwiększać objętości 2625 Z jego pomocą w połączeniu z korektorem można osiągnąć
zwiększoną prędkość ruchu napędu.

Pneumatyczny nadajnik położenia 3583
E - P przetwornik 646 i 846

Zapewnia pneu syg. odpowiadający położeniu napędu (zaworu).
Przetwarza sygnał 4 - 20 mA na sygnał pneumatyczny

sygnał wyjściowy o ciśnieniu maksymalnym 340 kPa.

Stabilizuje ciśnienie zasilania dla napędu.
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Elementy dodatkowe dla typu 9000

Korektor pneumatyczny 4000

Cyfrowa jednostka sterująca DVC 5040 FIELDVUE

Zapewnia dokładne i szybkie ustawienie napędu do żądanego
położenia według sygnału pneumat. Jest częścią napędu.
Za pomocą mikroprocesoru przetwarza sygnał prądowy na sygnał
ciśnieniowy. Za pomocą protokołu HART zapewnia dostęp do
informacji o napędzie. Możliwość wyposażenia jednostki sterującej
w inne elementy dodatkowe pod oznaczeniem DVC 5045
(nadajnik, bezstykowy czujnik krańcowego położenia, zawór
elektromagnetyczny dla funkcji awaryjnej / blokowanie położenia).

ValveLink Software Zapewnia łatwy dostęp do info. o napędzie za pomocą komuni-
kacji Model 275 HART lub PC oprogramowany w Windows .TM

Regulator z filtrem 67 AFR
Notatka: korektor pneumatyczny 4000 i DVC 5040 do napędu przyłączony jest bezpośrednio, bez rurociągu łączącego.

Stabilizuje ciśnienie zasilania dla napędu.

Warunki robocze

Napędy pneumatyczne Fisher - Rosemount są zdolne do
pracy przy extremalnych temperaturach otoczenia. Napędy te
mają dobrą odporność na obciążenia udarowe, charakteryzują
się dobrą odpornością na drgania, gdzie przy eksploatowaniu
osiągneły ponad 10 cykli. Dostarczane są w wykonaniu
z funkcją prostą i odwrotną, ewent. z blokowaniem położenia
przy braku zasilania. Istnieje możliwość wyposażenia napędu
w kilku elementów dodatkowych.

6

Prosta i odwrotna funkcja napędu

Prosta funkcja to takie wykonanie napędu, kiedy w przypadku
braku powietrza sterującego trzpień wchodzi do napędu
(otwieranie zaworu).
Przy funkcji odwrotnej w razie braku powietrza sterującego
trzpień wychodzi z napędu (zamykanie zaworu).

Wymiary i masy napędów Fisher - Rosemount

Typ

3024S GA 1.31

657
667

Z pętlą do
zawieszania

Bez pętli do
zawieszania

C

[mm][mm]

F a AR

[mm] [mm]

E

315

406
406

480

---
---

415

659
768

133

133
133

3024S GA 1.21

3024S GA 1.41

215

420

---

515

105

133

360

450

Typ

9000wielkość 25

wielkość 45

Z korektorem
typu 4000

Z
manometrami

Z jednost. ster.
FIELDVUE

Bez
manometrów

C H

[mm] [mm][mm] [mm]

AR AR

[mm] [mm][mm] [mm] [mm]

H J J

Z jednostką sterującą FIELDVUE Z korektorem typu 4000

419 397429 423105 95408 308 306
9000wielkość 20

wielkość 45

325 316324 342330 269 229105 89

Napędy 3024S, 657 i 667 Napędy 9000

 



®

-3-

LDM, spol. s r.o. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w swoich produktach i specifikacjach bez uprzedniego ostrzeżenia.
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