Elektryczne sitowniki ANT40.11
LDM

Opis

Sitowniki sg wykonywane dla regulacji z sygnatem ciagtym lub
trzypunktowym. Mozna je fgczy¢ z zaworami dwudrogowymi i
trojdrogowymi serii RV 113 i RV2xx. Naped sklada sie z
pokrywy z samogasnacego plastiku, z silnikiem krokowym,
elektronikg sterujgca z technologia SUT, diody LED
sygnalizacyjnych oraz bezobstugowej przekfadni ze stali
anodowanej. Potaczenie z zaworem wykonane jest za
pomocg hierdzewnego trzpienia oraz stupkéw montazowych
ze stopow lekkich. Przytacza elektryczne w formie listwy
zaciskowej (max 2,5 mm2) z dtawikiem kablowym M16x1,5.

Zastosowanie

Wedtug sposobu przytaczenia, (zobacz schemat potaczen)
sitownik moze by¢ sterowany sygnatami ciggtymi 4-20 mA lub
0-10V, sygnatem 2-pkt ( ON-OFF), lub 3-pkt. (ON-STOP-OFF).
Zewnetrzna korbka umozliwia reczne sterowanie zaworem, a
jej uzycie wylgcza sterowanie silnikiem.

Potozenie robocze

Dowolne, poza sytuacjg kiedy sitownik znajduje sie pod
zaworem.

Techniczne parametry

Technologia SUT

Sitowniki moga by¢ sterowane sygnatami ciggtymi 4-20 mA
lub 0-10V, sygnatem 2-pkt ( ON-OFF), lub 3-pkt. ( ON-STOP-
OFF). Napiecie zasilajace jest dowolne, rowniez szybkos¢
przesterowania oraz charakterystyka pracy sg ustawialne.

Wilasciwosci

- Elektroniczne wytaczanie zalezne od sity sterujacej
uzyskanego momentu

- Automatyczna kalibracja skoku zaworu

- Programowalny przetgcznik dla wyboru charakterystyki i
czasu przestawienia

- Reczna korbka do sterowania z wytgcznikiem sterowania
silnika z inicjacjg nowej kalibracji

- Mozliwo$¢ zmiany kierunku pracy przez zmiane napiecia
zasilajgcego ( na zaciskach 2alub 2b)

Typ ANT40.11

Oznaczenie w nr typ. zaw. EVH

Wykonanie Elektryczny sitownik z technologig SUT
Napiecie zasilajace 24V AC, 24V DC \ 230 VAC
Czestotliwos¢ 50 Hz

Moc 18 VA

Sterowanie 0-10V, 4 -20 mA, 3-pkt., 2-pkt. 3-punktowe

Czas przestawienia

Ustawialny 2, 4, 6 s.mm"

Sita znamionowa 2500 N

Skok 20i40 mm

Obudowa IP 65

Maksymalna temp. medium 200°C, z wydtuzeniem 240°C
Dopuszcz. temp. otoczenia -10 do 55°C
Dopuszcz. wilgotnos¢ otocz <95 %r. v.

Waga 4,5 kg




/\

Akcesoria dodatkowe

0313529 001

Jednostka zmiany zakresu i kierunku pracy sygnatu sterujgcego

0372332 001

Modut plug-in dla napiecia 230V AC , 3-pkt sterowanie, (dodatkowe obcigzenie 2 VA)

0372333 001

Pomocniczy wylacznik podwojny 5(2) A, 12 do 250V AC, min. 250mA, 12V "

0372333 002

Pomocniczy wytacznik podwojny styki ztocone. Od 1mA, max 30V, 3(1)A, 12 do 250V AC "

0372334 001 | Potencjometr 2000, 1 W, 24V "

0372334 002 | Potencjometr 130 Q, 1W, 24 V"

0372334 006 | Potencjometr 1000 Q, 1 W, 24V "

0372336 910 | Wydtuzenie dla medium 200 do 240°C

0386263 001 | Dtawik kablowy M16 x 1,5

0386263 002

Dtawik kablowy M20 x 1,5 (1 ks szt. jest standardowg czescig dostawy)

"Mozna stosowac tylko w oznaczonych schematach potgczen

Funkcje

Inicjacjai sygnatzwrotny potozenia

Sitowniki sterowane sygnatem ciggtym inicjujg sie automaty-
cznie zgodnie z opisem. Jesli sitownik jest po raz pierwszy
uruchamiany na zaworze nalezy recznie ustawi¢ sitownik w
dolnym potozeniu zaworu, podtaczy¢ napiecie zasilajace,
nastepnie krecac korbka reczng ustawi¢ zawor w pozycji
zamkniety, potem w pozycje otwarty, a skok zaworu zostanie
zmierzony i automatycznie zapamietany. Sygnat sterujacy
oraz zwrotny potozenia zaworu zostaje dopasowany do
ustawionego skoku. Jesli w tym czasie nastapi przestawienie
lub wylgczenie napiecia - inicjacja zostanie przerwana.
Wartosci inicjacji zostajg zapisane i sitownik jest gotowy do
pracy. Chcac ponownie inicjowaé sitownik nalezy w czasie 4
sekund dwukrotnie roztozy¢ i ztozy¢ korbke reczna.
Potwierdzeniem wejscia w stan inicjacji jest miganie obu
czerwonych diod LED. Podczas inicjacji sygnat zwrotny
potozenia jest nieaktywny lub réwny "0”. Inicjacja jest
realizowana z najwiekszg dostepng predkoscig. Wartosci
zostajg zapisane po dokonczeniu procesu. Jesli sitownik
napotka zbyt duzy opdr zwigzany z zablokowaniem zaworu —
wystawia raport o blokadzie — sygnat potozenia o wartosci "0”
po czasie ok. 90 s. W tym czasie sitownik probuje samoistnie
sie odblokowac¢ otwierajac i zamykajac zawor. Jesli ta
operacja sie powiedzie i zawor sie odblokuje, sitownik wraca
do normalnej pracy, a sygnat zwrotny jest ponownie dostepny.
Sitowniki sterowane 2-pkt lub 3-pkt nie sg inicjowane, a sygnat
zwrotny potozenia jest nieaktywny.

Sterowanie sygnatem 2-pkt (ON-OFF) — zasilanie 24V

Przy sterowaniu 2-pkt sitownik przytgczony jest dwuprzewo-
dowo. Napiecie przytaczone jest do zaciskéw 1 i 2a. Po
podaniu zasilania na zacisk 2b trzpien sitownika wysuwa sig i
zawor jest otwierany, po odfgczeniu tego napiecia sitownik
przestawi sie w drugie potozenie i zamknie zawér. Za pomocg
mikroprzetgcznikow nalezy ustawi¢ czas przejscia, przy tym
typie sterowania nie ustawia sie charakterystyki pracy ( jest
ona zgodna z charakterystyka zaworu). Zaciski 3i, 3u oraz 44
nie moga by¢ podtgczone.

Sterowanie sygnatem 3-pkt (ON-STOP-OFF) — zasilanie 24V

Podtaczenie zasilania na zaciski 1-2b spowoduje wysuniecie
sie trzpienia sitownika i otwieranie zaworu. Podanie napiecia na
zaciski 1-2a zamyka zawor. Kiedy sitownik znajdzie sie w
potozeniach skrajnych (zamkniety - otwarty) ukfad elektronic-
zny wytacza silnik. Zmiane kierunku pracy realizujemy zmiang,
przytaczenia zasilania. Za pomoca mikroprzetacznikdw nalezy
ustawic czas przejscia, przy tym typie sterowania nie ustawia
sie charakterystyki pracy (jest ona zgodna z charakterystykg
zaworu). Zaciski 3i, 3u oraz 44 nie moga by¢ podtaczone.

Sterowanie sygnatem 3-pkt (ON-STOP-OFF) - zasilanie
230V

Po zamontowaniu modutu zasilania 230V w obszarze
przytaczeniowym nalezy go pofgczy¢ jak w wykonaniu
sterowania 3-pkt zasilanie 24V. W tym przypadku mozliwe jest
tylko sterowanie 3-pkt. Zmiane kierunku pracy realizujemy
zmiang przytaczenia zasilania. Za pomocag mikroprzetaczni-
koéw nalezy ustawi¢ czas przejscia, przy tym typie sterowania
nie ustawia sie charakterystyki pracy (jest ona zgodna z
charakterystyka zaworu).Modut zawiera przycisk umozli-
wiajacy przy jego instalacji automatyczne ustawienie w
odpowiedniej pozycji. W tym napedzie (bez sprezyny
powrotnej) wytaczniki potozenia znajdujg sie w dolnym
potozeniu. Sterowanie sygnatem 2-pkt. z zastosowaniem tego
modutu nie jestmozliwe.

Sterowanie sygnatami ciaggtymi (0-10V lub 4-20mA) -
zasilanie 24V

Zabudowany w sitowniku regulator pofozenia pozwala na
sterowanie sygnatami ciggtymi"y”. Przy sterowaniu sygnatem
napieciowym 0-10V przytagcza sie go na zacisk 3u, dla
sterowania prgdowego 4-20mA na zacisk 3i. Jesli podtagczone
bedg oba sygnaly rownoczesnie, jako wazniejszy bedzie
uwazany sygnat o wiekszej wartosci.

Kierunek pracy 1 (napiecie zasilajgca na zacisku 2a)

Przy wzro$cie sygnatu sterujacego trzpien sitownika wysuwa
sie, zawor sie otwiera.

Kierunek pracy 2 (napiecie zasilajgca na zacisku 2b)

Przy wzroscie sygnatu sterujgcego trzpien sitownika wsuwa
sie do sitownika, zawor sie zamyka.

Wartosci potozenia zerowego oraz zakresu pracy sa
ustawione. Aby zmieni¢ zakres pracy lub kierunek ( tylko dla
sygnatu napieciowego) nalezy uzy¢ modut dodatkowy do
instalacji w sitowniku.

Przy pierwszym uruchomieniu sitownik ustawia sie zgodnie z
sygnatem sterujacym w zakresie od 0 do 100% skoku zaworu.
Dzieki elektronicznemu systemowi pomiaru drogi informacja o
aktualnym potozeniu zaworu jest zapamietywana i takze przy
ponownym zatgczeniu zasilania nie jest konieczna
inicjalizacja. Pomiar drogi jest dodatkowo korygowany przy
osiggnieciu wartosci skrajnych potozenia. Dzieki technologii
SUT mozliwe jest takze réwnolegte podtaczenie kilku
sitownikoéw i ich sterowane jednym sygnatem "y”. W tym
przypadku kolejne sitowniki steruje sie sygnatem zwrotnym o
potozeniu "y0” z pierwszego sitownika.

Przy zaniku sygnatu sterujacego 0-10V dla sposobu
przytaczenia "kierunek pracy 1” sitownik zamknie zawér. Aby
dla tego przypadku zawér sie otwierat — sygnat sterujacy
powinien by¢ przytaczony do zaciskow 1 i 3u lub uzyte
potaczenie "kierunek pracy 2”.

Za pomoca mikroprzetgcznikow nalezy ustawic czas przejscia
oraz charakterystyke pracy.




Sygnalizacja diodami LED

Obie LED migajg na czerwono — inicjacja

Gorna LED $wieci na czerwono — potozenie gorne lub osiggniete potozenie "ZAMKNIETY”

Dolna LED sSwieci na czerwono — potozenie dolne lub osiggniete potozenie "OTWARTY”

Gorna LED miga na zielono — sitownik pracuje, kierunek pracy "ZAMYKANIE”

Gorna LED $wieci na zielono — sitownik stoi, ostatni kierunek pracy "ZAMYKANIE”

Dolna LED miga na zielono — sitownik pracuje, kierunek pracy "OTWIERANIE”

Dolni LED $wieci na zielono — sitownik stoi, ostatni kierunek pracy "OTWIERANIE”

Obie LED $wieca na zielono — czas oczekiwania po przytaczeniu lub po zadziataniu funkcji awaryjnej

Nie swieci: brak zasilania ( zacisk 21) wg dtr angielskiej zaciski 2a lub 2b

Obie LED migajg na czerwono i zielono — sitownik jest w trybie pracy recznej

Uzycie akcesoriéw dodatkowych

Jednostka zmiany zakresu i kierunku pracy dla sygnatu
sterujacego

Ten modut dodatkowy mozna zamontowa¢ w obudowie
sitownika lub w innym miejscu, jednak wtedy musi on by¢
umieszczony w szafce elektrycznej. Poczatkowy punkt Uo, a
takze zakres U sg nastawiane za pomoca potencjometru (dla
zmiany z 0-10V na np. 2-10V). Umozliwia to zastosowanie
jednego regulatora do sterowania kilkoma zaworami takze u
uktadzie sekwencyjnym lub kaskadowym. Sygnat wejsciowy (
czes¢ zakresu) jest zamieniana na sygnat wyjsciowy 0..10V.
Inicjalizacja w trakcie. Sygnat zwrotny sygnalizacji jest
nieaktywny.

Wylaczniki pomocnicze

Pomocniczy wytgcznik podwoéjny

- Mozliwosci przetgczania max. 250V ~, prad min. 250 mA
przy 12V (lub 20 mAprzy 20 V)

- Mozliwosci przetgczania max.12

Pomocniczy wytacznik podwajny ztocony

- Mozliwosci przetaczania max. 250V ~, prad min. 1 mA przy
5V

- Mozliwosci przetaczaniamax0,1...30V=prad 1...100 mA

Jesli wytacznik ten bedzie uzyty nawet jednorazowo do
wytaczenia pragdu powyzej 10mA lub napiecia powyzej 50V,
ztocenie styku bedzie uszkodzone, jednak wytgcznik bedzie
nadal mégt pracowac jednak tylko w zakresach jak dla stykow
zwyktych.

CE - Deklaracje

Uwagi do projektowania i montazu

W obudowie znajdujg sie trzy otwory z mozliwoscig ich
wytamania dla montazu dfawikow kablowych. Rozwigzanie z
silnikiem krokowym oraz elekironikg w technologii SUT
umozliwia podtgczenie réwnolegte kilku sitownikow z
technologia SUT. Przy stosowaniu sterowania réwnolegtego
kilku sitownikéw nalezy pamietac o koniecznosci zwiekszenia
przekroju przewoddw przytaczeniowych. Dla przyktadu przy
réwnolegtym potaczeniu 5 sitownikow na odcinku 50 m nalezy
uzyc¢ przewodow o przekroju co najmniej 1,5 mm2.

Montaz na zewnatrz.

Jesli sitownik ma pracowa¢ na zewnatrz nalezy zastosowaé
odpowiednig ochrone przed dziataniem czynnikow zewnetrz-
nych.

Uwagi

Przy wysokiej temperaturze medium, trzpien zaworu oraz
stupki montazowe mogg mie¢ rowniez wysoka temperature.
Nalezy zwroci¢ uwage aby temperatura otoczenia nie
przekraczata 55°C. Przy wyzszych temperaturach medium
konieczne jest izolowanie zaworu (zalecamy stosowanie
izolacji IKA patrz karta katalogowa 01-09.6).

EMV dyrektywa 89/336/EWG

Mech. dyrektywa 98/37/EWG/I/B

Niskonapieciowa dyrektywa 73/23/EWG

EN 61000-6-1 EN 1050 EN 60730 1

EN 61000-6-2 EN 60730-2-14

EN 61000-6-3 Kategoria przepieciowa Ill
EN 61000-6-4 Stopien zanieczuszczenia lll




Kodowanie wytacznikow

Charakterystyka sitownika (wytaczniki 3 i 4)
- obowigzuje tylko dla sterowania sygnatami ciggtymi

Charakterystyki sitownika ANT40

Skok [%]

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Sygnat wejsciowy [% ]

Czas przejscia (wytaczniki 1i2)
- obowigzuje przy wszystkich sposobach sterowania
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A (liniowa)

B (paraboliczna)

C (ogarytmiczna)

D (statoprocentowa)

Czas o Czas przejscia Czas przejscia

przejscia Nastawa wytacznikow dla skoku 20 mm dla skoku 40 mm
1234

2s/mm wﬂ on 40s+ 1 80s+2
1234

4s/mm HH on 80s+2 160 s + 4
1234 1234

6s/mm HH on Hﬂ on 120s 4 240s+8

Wyttuszczonym drukiem zaznaczono wartosci nastawiane fabrycznie.




Wymiary sitownika oraz wydiuzenia ( dla wyzszych temp.)
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Schematy podiaczenia napedu i akcesoriow
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Schemat przylaczenia elementéw dodatkowych
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AUTORYZOWANY PARTNER
LDM w Polsce

siedziba firmy w Poznaniu
aktualny adres na www.armaterm.pl
tel. (+48 61) 848 84 31
tel. kom. 0506 110 005
fax (+48 61) 848 84 31
e-mail: biuro@armaterm.pl
www.armaterm.pl

UWAGI:

LDM, spol. s r.0. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w swoich produktach i specifikacjach bez uprzedniego ostrzezenia.
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